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EN 50178, 1997-10. ,
EN 60204-1, 1997-12. . .

 1:  (IEC 60204-1:1997)/
:  (  1998).

EN 61010-1, A2, 1995. . .
IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, )
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 Omron Yaskawa Motion Control.

.
.
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.
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6. 
 L7 ,

.
:

•  V/f- ,
 (A1-01 = 0, 2  3).

•
. .  (A1-01 = 6).

.
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.
.

.
:

•
•  (PG) 
•
•

.
. . 12, .

7. 
 Varispeed L7  CE, UL  c-UL.
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1. 

,
 OMRON YASKAWA Motion Control. 

. ,
, .

.
: EN 61800-3:1996

EN 61800-3; A11:2000
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.
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PE
L1

L2
L3

PE

фильтр

Сетевой

Нагрузка
GND L1

L2
L3 GNDU

V
W

M
~3

Инвертор

Заземляющие поверхности
Удалите краску
и любое другое покрытие!

Заземляющие
поверхности
Удалите краску
и любое другое
покрытие!

Кабель как можно
меньшей длины

Заземленная
металлическая
пластина

Экраниро-
ванный
кабель
двигателя
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•
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. 1

.
•  (  R/L1,

S/L2, T/L3, B1, B2, U/T1, V/T2, W/T3, , 1, 2  3, PO, NO) 
.

• ,  MA, MB, MC, M1, M2, M3, M4, M5  M6
( ), .

•
 2  UL.

•
.

• ,
.

• .

 1 , .
.

 1  (  200  400 )

. 2 .
 2. .

. 2  

: CIMR-L7Z
 200  400 

R/L1, S/L2, T/L3 23P7 ... 2055 43P7 ... 4055
R1/L11, S1/L21, T1/L31 2022 … 2055 4022 … 4055
U/T1, V/T2, W/T3 23P7 ... 2055 43P7 ... 4055

1, 23P7 ... 2055 43P7 ... 4055

B1, B2 23P7 ... 2018 43P7 ... 4018

1, 2 23P7 ... 2018 43P7 ... 4018

3, 2022 … 2055 4022 … 4055

23P7 ... 2055 43P7 ... 4055

PO, NO 23P7 ... 2055 43P7 ... 4055

OK

+VSC SC SC BB A1 AC

E(G) S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 BB1

M5 M6

M3 M4

MA MB MC

M1 M2 E(G)
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 2  ,

. 3

-
-

S1  « / » : ; :

24 =, 8 

S2  « / » : ; :

S3 :
.

 H1-
01 ... H1-05.

S4 :

S5 :
.

S6 :
.

S7 . –

BB

BB1  1

SC – –

-
-

+V  15 *1

*1. - .

 15 15
( . : 20 )

A1 0 ... +10 /100 % 0 ... +10  (20 )

AC – –

E(G)
,

– –

-
-

1
(1

)

:
.

:
. 1  250 ~
. 1  30 =*2

*2. , , , ,
, . 3.

2

3
(1

)

:

M4

M5
(1

)

:
.M6

(1
(SPDT))

,
, B

MC

1.  S1,...,S7  BB, B1 . 4 ,
 NPN-  (  0 ,

). .
 PNP-  24 

 3.
2.  18,5 .

.

:
. 30 = . 1 A .
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/  (  NPN/PNP)
 CN5  (  0 , NPN) 

 (  +24 , PNP) .
, .

 3  /

 –  (NPN)

S1

S2

SC

IP24V
(+24 B)

CN5
A1 A3

B1 B3B2

A2

 –  (NPN)

S1

S2

SC

IP24V
(+24 B)

CN5
A1 A3

B1 B3B2

A2

24 B=

+

 –  (PNP)

S1

S2

SC

IP24V
(+24 B )

CN5
A1 A3

B1 B3B2

A2

 –  (PNP)

S1

S2

SC

IP24V
(+24 B)

CN5
A1 A3

B1 B3B2

A2

24 B=

-
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. 4

Регулировка
напряжения

Дроссель постоянного тока для
улучшения коэффициента
мощности на входе (опция)

Блок тормозного
резистора (опция)

Пере-
мычка

Магнитный
контактор

3-фазное
напряжение
питания
380 ... 480 В,
50/60 Гц

L1

L2

L3

PE

Сетевой
фильтр

L1(R)

L2(S)

L3(T)

(+1) (+2) (-) B1 B2

U/T1

V/T2

W/T3

TA1

PG-X2

(опция)

Двигатель

IM/PM

TA3

TA2

P

P

PG

S1

S3

S2

S4

S5

S6

S7

BB

BB1

Многофункциональ
ные входы
(заводская
настройка)

Ход вперед/Стоп

Ход назад/Стоп

Номинальная скорость

Пробный ход

Промежуточная скорость

Скорость выравнивания

Не использ.

Аппаратная блокировка
выхода (прим. 3)

SC

+24 В, 8 мА

IP24V (24 В)

CN5 (режим
NPN)

Импульсный
канал A

Импульсный
канал B

Импульсный
канал Z

Импульсный выход
контроля
RS-422
(не более 100 м)

E(G)
МА

МВ

MC

Выходной контакт
сигнализации ошибки
250 В~, макс. 1A 
30 В=, макс. 1A

М1

М2

М3

M5

M4

M6

Команда
торможения
(заводская
настройка)

Управление
контактором
(заводская
настройка)

Готовность
инвертора
(заводская
настройка)

Многофункциональный
релейный выход
(250 В~, макс. 1A,
30 В=, макс. 1A)

Напряжение питания
аналоговых входов
(+15 В, 20 мА)
Основное задание
скорости (0 ... 10 В)

+V

A1

AC

0 В

P

2CN

2 кОмАналоговый вход
(задание скорости)

2 кОм 0 ... 10 В

Карты входов 
(опция)

Вход напряжения питания
схемы управления для работы
в аварийном режиме

к клемме B1

к клемме -

Вход подачи
напряжения

питания в схему
управления

P0

N0

Витые
пары

Экранирован
ные
провода

Примечание:
1.  Клеммы силовых цепей обозначены двойными окружностями,

а клеммы цепей управления - одинарными.
2.  Перемычка CN5 изначально установлена в положение

отрицательной логики (NPN)
3.  Для разрешения работы инвертора оба входа (BB и BB1) должны

быть замкнуты.
Если будет замкнут только один из входов, на панели управления
отобразится “BB”и инвертор не начнет работу.

Карты выходов 
(опция)

3CN
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 ( )

: , .

 LOCAL/
REMOTE ( /

)

( )
( )  b1-01  b1-02 ( ).

 o2-01. 
( ).

 o2-01.

 MENU ( )  ( ).

 ESC ( ) ,  DATA/ENTER 
( / )

 JOG 
( )

,
 d1-18 = 0.

 FWD/REV 
( / )

,
.

 Shift/RESET 
( / )

.
 « » .

 « »
,
.

.

 « »
,
.

.

/ , ,
.

 RUN ( ) ,
.

 STOP ( )
.

, ,
 o2-02.

FWD: ,  « ».
REV: ,  « ».
SEQ: ,  " "

REF: ,

ALARM:
.

,
.

( )
DRIVE:  « ».
QUICK:  « ».
ADV:  «

».
VERIFY:  « ».
A. TUNE:  « ».

, ,
, , .
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. 5  

* V/f-регулирование
* Векторное регулирование с разомкнутым контуром
* Векторное регулирование с замкнутым контуром
* Векторное регулирование с замкнутым контур  ом для двигателей с постоянными магнитами

  

 

СТАРТ

Выполните механический монтаж

Подключите силовые цепи и цепи управления

Проверьте правильность выбора 
напряжения питания энкодера

* (Только для замкнутого контура)

Подайте напряжения питания

Выполните автоматическую настройку параметров двигателя / смещения энкодера

Источник задания 
скорости

Аналоговый вход

Цифровая панель управления (b1-02 = 0)

Настройте аналоговые/дискретные входы/выходы
(параметры H1-xx, H2-xx и H3-xx)

Задайте
* Значения времени разгона/торможения (C1-xx)
* S-профили (сглаживание толчков) (C2-x)

Выполните пробные запуски

Точная настройка
* Настройка последовательности торможения

* Настройка специальных функций

КОНЕЦ

Задайте
* Фиксированные значения скорости (d1-xx)
* Значения времени разгона/торможения (C1-xx)
* S-профили (сглаживание толчков) (C2-xx)

Настройте дискретные входы/выходы 
(параметры H1-xx и H2-xx)

Выберите логику управления (d1-18)

Выберите режим регулирования (A1-02)

. 16, 

. 17, 
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:
• .
•  (L1, L2, L3).
•

 (U, V, W) .
• / .
•

.
• .
•  (PG) .

. . . 28, ..

.

(PG).  4 /  PG- .

 4

.

.

.

 A1-02 PG-
-

 (V/f) 0 -

2 -

3 PG-B2/PG-X2

.  Hiperfacey

 EnDat 2.1 .
6 PG-F2

 Yaskawa . .

.
6 PG-X2

• . ,
. . . (A1-02 = 6). 

.

-DRIVE-

Base Block

Rdy

BB

-DRIVE-
UV

Main Power Loss
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 V/f-
 (E1- ),  (E2- , E5- )

 (F1-01). ,
, .

 ( ).
 5 .

 5

 (T1-01 = 0)
.

, ,
1 - 2 .

 (T1-01 = 1)

.
, ,  1 .

, .

.

 (E2-02)  (E2-03).

 (T1-01 = 2)

 V/f- ,
. , ,  20 

.
.

 (T1-01=4)

.
.

.

-

(T1-01)

V/f . .
.

( .
.)

. 0

,
 (IM) . 1

2

.
4

,
, . ., , .

.
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 «Data Invalid» (« ») 
, :

• ,

•
,

.
 50 %  150 % .

,
, . . 27, .

.
1. ,

.
2.  ( , ),

.
3. .
4. .
5.  BB  BB1 (

).
6. , .
7. , .

.
8.  (

) .
9.  STOP .

.
1. , . .,

.
2. ,

. , , ,
.

3. .
4. .

 «END»
(« »).

.

Скорость двигателя Основная частота · 60
2 · Число полюсов двигателя
------------------
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. 6
 V/f- ,

.

. 6

Задайте:
T1-02 - Номинальная мощность 

двигателя
T1-03 - Номинальное напряжение 

двигателя
T1-04 - Номинальный ток двигателя

T1-05 - Номинальная частота 
двигателя

T1-06 - Число полюсов двигателя
T1-07 - Номинальная скорость 

двигателя
T1-08 - Число импульсов датчика 

положения (PG)*
(*только для вект. с замкн. конт.) 

Нажимайте клавишу UP (ВВЕРХ), 
пока не отобразится “Tuning Ready”

Перейдите в режим 
автонастройки и 

настройте параметр T1-01 = 0

                        

СТАРТ

Замкните входы BB и BB1

V/f-регулирование?
(A1-02 = 0)

Двигатель может
вращаться свободно?

Нет
(A1-02 = 2/3)

Да

Перейдите в режим 
автонастройки и 

настройте параметр T1-01 = 2

Задайте:
T1-02 - Номинальная мощность 

двигателя
T1-04 - Номинальный ток двигателя

 

Нажимайте клавишу UP (ВВЕРХ), 
пока не отобразится 

«Tuning Ready»

Задайте:
T1-02 - Номинальная мощность 

двигателя
T1-03 - Номинальное напряжение 

двигателя
T1-04 - Номинальный ток двигателя

T1-05 - Номинальная частота 
двигателя

T1-06 - Число полюсов двигателя
T1-07 - Номинальная скорость 

двигателя
T1-08 - Число импульсов датчика 

положения (PG)*
(*только для вект. с замкн. конт.) 

Нажимайте клавишу UP (ВВЕРХ),
пока не отобразится “Tuning Ready”

Перейдите в режим 
автонастройки и 

настройте параметр T1-01 = 1

Отпустите тормоз

Замкните контактор(ы) двигателя

Нажмите клавишу RUN (ПУСК)

Нет

Да
(тросы сняты?)

См. 

и устраните причину ошибки

Настройка
выполнена успешно?Нет

(Отображается код
ошибки)

Да
(Отображается сообщение 

«Tuning successful»
(«Настройка выполнена успешно»))

Разомкните контакторы, отключите входы блокировки
выхода и, если выполнялась автонастройка с вращением 

двигателя, застопорите тормоз.

КОНЕЦ

. 27, 
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. 7 .

.  (A1-02 = 6).

. 7

T2-04 - номинальный ток двигателя
T2-05 - число полюсов двигателя
T2-09 - разрешающая способность  
 энкодера
T2-10 - постоянная напряжения двигателя

СТАРТ

* Снимите все тросы, чтобы двигатель мог
 вращаться свободно
* Замкните входы BB и BB1

T1-01 = 0 - автонастройка с вращением
T2-01 - номинальная мощность двигателя
T2-02 - базовая частота двигателя
T2-03 - номинальное напряжение 
 двигателя

Нажимайте клавишу UP (ВВЕРХ), пока не отобразится «Tuning Ready»

Задайте параметры автонастройки:

Задайте механические константы:
S3-13 - диаметр канатоведущего шкива
S3-14 - учет троса

S3-15 - передаточное число

Замкните контактор(-ы) двигателя и нажмите клавишу RUN
Дождитесь завершения автонастройки

Настройка выполнена 
успешно?

Да
(Отображается «Tuning successful»
(«Настройка выполнена успешно»))

Нет
(Отображается код ошибки)

Разомкните контакторы, отключите входы 
блокировки выхода и застопорите тормоз

КОНЕЦ

См.

 
и устраните причину ошибки

Возникает ли
ошибка CPF24?

Включите напряжение питания, если оно выключено

* Проверьте параметр n8-35
* Если используется EnDat / Hiperface,
   -  проверьте напряжение питания энкодера
   -  проверьте цепи сигнальных линий CLOCK и DATA
* Выключите напряжение питания.

Нет

Да

Возникает ли
ошибка OPE06?

Проверьте параметр 
* F1-01
* n8-35

Отключите питание 
и проверьте соответствие 
и правильность установки 

карты PGДа

Нет

Возникает ли
ошибка OPE02?

* Проверьте, правильно ли заданы константы F1-01
(Постоянная PG) и

 F1-21 (Разрешение абсолютного энкодера) ?.
* См.:

 и   устраните причину ошибкиНет

Да

* Проверьте подключение цепей
* Проверьте/отрегулируйте 
   напряжение питания энкодера

* Проверьте цепи энкодера
* Измените параметр F1-05

Возникает ли PGO
(потеря ОС от 

энкодера)?

Является ли значение 
U1-05 положительным 

(не «-»)?

Нет

Да

Нет

Да

Отпустите тормоз, замкните контактор двигателя,
медленно вращайте двигатель в прямом направлении *1 

и проверьте значение контрольного параметра U1-05.

. 27, 

. 26,  (OPE)

* 1. :
,

 « »  S1 (
 3-  U-U, V-V, W-W 

). ,
( , )

 ( ).
,

.
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. 8 .
.

,
 (A1-02 = 6) 

E1-  E5- .

. 8

* Проверьте подключение цепей
* Проверьте/отрегулируйте 
   напряжение питания энкодера

Да

* Проверьте цепи энкодера
* Измените параметр F1-05

СТАРТ

Снимите тросы.

Возникает ли PGO
(потеря ОС от 

энкодера)?

Замкните входы BB и BB1

Отпустите тормоз, замкните контактор двигателя,
медленно вращайте двигатель в прямом направлении 

*1 и проверьте значение контрольного параметра U1-05.

Является ли значение 
U1-05 положительным 

(не «-»)?

Нет

Да

Нет

Да

Задайте:
T1-01 = 4 - автонастройка смещения 

энкодера

Нажимайте клавишу UP (ВВЕРХ),
пока не отобразится 

«Tuning Ready».

Замкните контактор(-ы) двигателя 
и нажмите клавишу RUN.

Дождитесь завершения автонастройки.

Настройка выполнена 
успешно?

Нет
(Отображается код

ошибки)

Да
(Отображается «Tuning successful»
(«Настройка выполнена успешно»))

См.

 
и устраните причину ошибки.

Разомкните контакторы,
отключите входы блокировки выхода 

и застопорите тормоз

КОНЕЦ

Тросы можно 
снять ?

Возникает ли
ошибка CPF24?

Уравновесьте кабину так, чтобы она не 
двигалась при отпущенных тормозах.

Примечание: Точность настройки в таком 
режиме будет ниже

* Проверьте параметр n8-35
* Если используется EnDat / Hiperface,
   -  проверьте напряжение питания энкодера
   -  проверьте цепи сигнальных линий CLOCK и DATA
* Выключите напряжение питания.

Нет

Нет

Да

Возникает ли
ошибка OPE06?

Проверьте параметр 
* F1-01
* n8-35

Отключите питание 
и проверьте правильность

установки карты PG
Да

Нет

Возникает ли
ошибка OPE02?

* Проверьте, правильно ли заданы константы F1-01
 (Постоянная PG) и
 F1-21 (Разрешение абсолютного энкодера) ?.
* См.:

   и устраните причину ошибки
Нет

Да

Включите напряжение питания, если оно выключено

. 27, 

. 26,  (OPE)

* 1. : ,

« »  S1 (
3-  U-U, V-V, W-W 

). ,
( , )

 ( ).
,

.
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 « »/« »

 « »/« »
 « »  « »  b1-02.  (

)  S1/S2 (b1-02 = 1).

,
:

•  – 
.

•
(  BB  BB1 ).

•  « »/
« ».

:
•  ( ).
• ,

.
•  d1-18 = 3, .

 b1-01. 
( )  (b1-01 = 0), . ., 

.

,
 d1-18 ( ).

 1/2  ( ) (d1-18 = 0/3)

 d1-18 = 0
 3 ,  8-

 (  d1-01 ... d1-08).  « »/
« » .  « »/« ».

 d1-18 = 3
 3 ,  7-

 (  d1-02 ... d1-08). 
« »/« » . ,
« »/ »  (

).

 (H1-01 ... H1-05) ( )

S4 H1-02 3  1
S5 H1-03 4  2
S6 H1-04 5  3
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.
 b1-02 = 1,  1  A1.

,  (d1-18 = 1)
 6  (  d1-09 ... d1-17), 

.

 ( )

,
(H1- =83)

 d1-18 = 1 
 (H1- =83),

 (d1-17). 
.

, . ., 
,  ( . ).

 « »/« » ,
.

,
(H1- K83)

,
 (d1-17). 

. ,
 (S3-09=0).

 (« »/« ») .

.
.
 1

.
.
 2

.
.
 3

d1-18 = 0 d1-18 = 3

1  1 (d1-01) 
2  2 (d1-02)  2 (d1-02)
3  3 (d1-03)  3 (d1-03)
4  4 (d1-04)  4 (d1-04)
5  5 (d1-05)  5 (d1-05)
6  6 (d1-06)  6 (d1-06)
7  7 (d1-07)  7 (d1-07)
8  8 (d1-08)  8 (d1-08)

S3 H1-01 80  (d1-09)

S4 H1-02 84  (d1-14)

S5 H1-03 81  (d1-10)

S6 H1-04 83  (d1-17)

Вверх/Вниз

Скорость выравнивания

Выбранная скорость

Скорость

Подпитка пост. током /
серворегулирование
при нулевой скорости

Подпитка пост. током /
серворегулирование при нулевой скорости

Вход включен
Не оказывает влияния

Блокировка выхода
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,
.

 (« »  « ») .

,
 (d1-18=2)

,
,  (d1-18=1).

,
(H1- =83)

 d1-18 = 2 
 (H1- =83),

 (d1-17). 
, . ., .

.

, .

,
 (H1- K80))

 d1-18 = 2 ,
,

 (d1-09). 
.

, . ., ,
 1  2 .

 « »/« ».

. , , , -
 ( . .).

-  “FRL” (
),

.
 FRL,  S3-09  «0».

Вверх/Вниз

Выбранная скорость

Скорость

Подпитка постоянным током/
серворегулирование при 
нулевой скорости

Подпитка пост. током/
серворегулирование при 
нулевой скорости

Блокировка выхода

Вверх/Вниз

Скорость выравнивания

Выбранная скорость

Скорость

Подпитка пост. током/
серворегулирование 
при нулевой скорости

Подпитка пост. током/
серворегулирование при нулевой скорости

Блокировка выхода

Приоритет имеет скорость выравнивания

Вверх/Вниз

Скорость

Подпитка пост. током/
серворегулирование при 
нулевой скорости

Подпитка пост. током/
серворегулирование 
при нулевой скорости

Блокировка выхода

Скорость выравнивания
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/ /
 – ,  0 %  100 % 

,  E1-04.  – ,
 100 %  0 %  E1-04. 

/  C1-01/02, S-
( ) –  C2-  ( . . 9).

. 9 /  (S- )

.

. 10

 ( )

.
 n5-01=1.  (n5-05).

 (n5-05)
 n5-02 

.
 n5- .

:
1.

 n5-05  «1». 
2. .
3. .  «FFCAL»,

, .
4.  UP ( ). .

 UP.

Время 
разгона

Время 
торможения

C2-01

C2-02 C2-03

C2-04
C2-05

Скорость выравнивания

 

RUN (ПУСК)
Дискр. вход аппаратной 

блокировки выхода инвертора
Команда отпускания тормоза

Скорость

S1-04
Серворегулирование 

при нулевой 
скорости/
подпитка 

постоянным током
при запуске

S
1-

16
 

В
ре

м
я 

за
де

рж
ки

ко
м

ан
ды

 П
УС

К

Выбранная скорость

Скорость 
выравнивания

S1-05
Серворегулирование 

при нулевой 
скорости/
подпитка 

постоянным током
при остановке

S
1-

07
В

ре
м

я 
за

де
рж

ки
за

пи
ра

ни
я 

то
рм

оз
а

S1
-0

6
Вр

ем
я 

за
де

рж
ки

от
пу

ск
ан

ия
 т

ор
мо

за

S
1-

19
За

де
рж

ка
 р

аз
м

ы
ка

ни
я 

ко
нт

ак
то

ра
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5.  DOWN ( ). 
.

 DOWN.

 n5-05  0.

 P-
.

• ,
.

•
.

1.  UP  DOWN .
2.  ( )  n5-01

.
3.  n5-05  “0”.
4. .
5.  ( , ) .
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/ .
,

, ,
 (H2-01 ... H2-03). 

.
,

.  « »
.

.

-
.

-

BUS
Option Com Err

( ) . .

CF
Out of Control ,

 3 .
.

CPF00
CPF01
COM-

ERR(OP&INV)

•  1/2 /

•

•

• /
.

• .
• .

CPF02 - CPF 
04

•
•  EEPROM
•

•
( ).

• .
• .

CPF24
Option Comm 

Err
Hiperface

,
 200 

.
.

DEV
Speed

Deviation

F1-04 = 0, 1  2,  A1-02 = 3  6

 F1-10  F1-11.

• .
• .
• .
•  F1-10  F1-11.
• . ,

,
.

F1-04 = 3  A1-02 = 3  6

 F1-10  F1-11.

DV3 ,
 30 %, 

.

•  (PG)
•
•  (PG) 

•

DV4
,  F1-19  0, 

,  F1-19.

•  (PG) 

•

DV6
Over 

Acceleration (  A1-02 = 6)

•
•  PG, 

F1-22 
.

•  S3-13, S3-14 
S3-15.

• .

EF0
Opt External Flt

• .
• .
• .

EF
Ext Fault S

 S  (
 S3 ... S7) .

EF

( )

 « »/
« »

 500 .
.

 – 

.

Ext Run Active
Cannot Reset .

•
.

• ,
.

FF_CAL
•
• ,

 n5-05 = 0.
FRL

Ref Missing . /
.



RU-25

GF
Ground Fault  50 % 

 L8-09=1 ( ).

•
.

•
.

•
,

 DCCT.
•

.

LF
Output Phase 

Loss

.

 5 % 
,  L8-07=1 

• .
• .

OC
Over Current .

•
•

.
•
• .
•

.
• /

 (C1- ).

OH
Heatsink 
Overtemp

L8-02,  L8-03 = 0, 1  2. 
•

.
•

.
• (- ) (- ).

 L8-02,  L8-03 = 3. 

OH1
Heatsink Max 

Temp

105°C.
•

.
•

.
• (- ) (- ).

OL1

,  L1-01 
 1, 2  3, 

.

 E2-01 ( ), 
L1-01 ( )  L2-02 
( )

•
, /

(C1- ).
•  V/f-  (E1- ).
•  E2-01 

( ).

OL2
Inv Overload .

•
, /

(C1- ).
•  V/f-  (E1- ).
•  E2-01 

( ).

S
Motor Over 
speed Det

F1-03 = 0, 1  2,  A1-02 
3  6.

 (U1-05) 
 F1-08 

,  F1-09.

•  ASR 
 C5.

•

.
•  F1-08  F1-09.

F1-03 = 3,  A1-02  3  6.
 (U1-05) 

 F1-08 
,  F1-09.

OV
DC Bus 
Overvolt

( -

-
-

-
)

.

:
 200 : 410 =
 400 : 820 =

•  (C1-02/04/06/08) 
.

•

.
• / .

PF
Input Phase 

Loss
.
,  L8-05=1 

( )

• .
•

PGO
PG Open

(
PG)

F1-02 = 0, 1  2; A1-02 = 3  6
 PG ( )

,  F1-14.

• / .
• .
•  PG 
• . ,

,
.

F1-02 = 3; A1-02 = 3  6.
 PG ( )

,  F1-14.

PUF
DC Bus Fuse 

Open

.
:

,
.

•  Omron

RR
DynBrk

Transistr .
• .
• .

-
.

-
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 (OPE)
 (OPE) ,

, .
, .

.  OPE ,
, .

 ENTER ( ),  U1-34 (  OPE), 
, .

SE1

 1  S1-16. .

SE2

 2 25 % . .

SE3

 3 25 % . .

SVE

.
• .
• .
• .

UV1
DC Bus 

Undervolt

( -

-
-

-
)

(L2-05). 
:

 200 : 190 =
 400 : 380 =

• .
• .
•

C1-01/03/05/07

.
.

UV2
CTL PS 

Undervolt .

•
.

• .

OPE01
kVA Selection  ( )  ( )

 o2-04.

OPE02 Limit .
 Hiperface (n8-35=4) :

• F1-01  512  1024
• F1-21  2

 EnDat (n8-35=5) :
• F1-01  512  2048
•  F1-21  0  1

OPE03
Terminal

 (H1-01 ... H1-05):
•

.
•

 (8) 
 (9) .

 (15) 
 (17) .

 H1-

OPE05
Sequence Select

 « »

 b1-01 (
) /  b1-02 (
 RUN)  3 

( ),

• , .
.

•  b1-01  b1-02.

OPE06
PG Opt Missing

/
 PG

 (
A1-02) /  PG. 

OPE08
Constant Selection .

OPE10
V/f Ptrn Setting  V/f

 (E1- ). ,
/

/ .

-
.

-
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.

. , .

Accelerate
 (

)
.

•  C1-01 (  1).
•  L7-01  L7-02 ( ), 

.
• .

End -1
V/f Over Setting

 V/f-

 100 % 
 70 % 

.

•
• ,

.

End -2
Saturation

.
• .
• .
• ,

.

End - 3
Rated FLA Alm  (E2-01) 

.

.

Fault

• .
•

.
.

•
.

I-det. Circuit .

KE_ERR
(

.
)

LD_ERR
(

.
)

Leakage Induc-
tance Fault

.

 (

)

• .
•

•
,

 n8-46.

Minor Fault
-

,

.

• ,
,

, .
• .
•

.

Motor speed  100 % 
.
,  A1-02 = 2 (

).

• ,
.

•  C1-01 (  1).
•  ( ,

 PG ).
•

No-Load Current • .
• .
• ,

.
•  T1-03 

 (E1-01), .

Resistance

Rated slip

RS_ERR
(

.
)

•
•

STOP key  STOP -

Z_SRCH_ERR
(

.
)

:

 20 / .

.
• .
• .

 F1-05. Z:

 3°.
:

 5° 

.

•  ( ,
. .)

• .
.
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:
.

-

A1-00

(
JVOP-160-OY)

0:
1:
2:
3:
4:
5:
6:

A1-01

0:  (

A1-01  A1-04.)
1:

(
,

 A2-01 ... A2-32).
2:

(

(Q),  (A) 
)

A1-02

0: -  (V/f)
2:  

3:

6:

.

A1-03

0:
1110:

,

2220:

/

b1-01
0:
1:

( )
3:

b1-02  RUN 
( )

0:
1:

(
)

3:
/

C1- ./
. 1 . . 1-22

C2-  S- S- . . . 1-22

C3-01
• ,

•

C3-02

•

.
•

.
 (ASR)

C5-01 -

1 (ASR)
 1 

 1 
 (ASR) 

 C5-07.C5-02
1 (ASR)

C5-03

2 (ASR)

 2 
 2 

 (ASR) 
.

.C5-04
2 (ASR)

C5-06
 ASR ASR.

C5-07
ASR

,

 1, 
2, 3  1, 2, 3.

C5-09 -

3 (ASR)

 3 
 3 

 (ASR) 
.

.C5-10
3 (ASR)

C6-02
 1 .

C6-11
 2

d1-01 
... 

d1-08
 1 ... 

8 .

. . 19, 

d1-09

d1-10 .
 1 

d1-11 .
 2 

d1-12 .
 3 

d1-13 .
.

d1-14

d1-17

d1-18

0:
 (d1-01 ... 

d1-08)
1: .
2: .
3:

 « »/« »

. . 1-19
 V/f-

E1-01 .

E1-04
 (FMAX)

 V/f-
,

 E1-07 
E1-09.  E1-08 

.
,

:
E1-04 (FMAX)  E1-06 (FA) > E1-07 (FB) 
E1-09 (FMIN)

E1-05
(VMAX)

E1-06  (FA)

E1-08
 (VB)

E1-10

 (VMIN)

E1-13
(VBASE)

-

 ( )
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E2-01

E2-02

E2-03

E2-04

E2-05

E2-06

E5-02

E5-03

E5-04

E5-05

E5-06 d-
E5-07 q-

E5-09

F1-01  PG  PG 
.

F1-05  PG

0:  «
»,

 A (  B 
,

 « » (
)).

1:  « »,
 B 

(  A ,
 « »

( )).

F1-21
(Hiperface
EnDat)

0:16384
1:32768
2:8192
(  EnDat (n8-35=5), F1-21 

 2)

F1-22
.

/
H1-01 

...
H1-05 S3 ... S7
H2-01 

...
H2-03

 M1-M2/
M3-M4/M5-M6

L1-01

0:
1:

 (
)

2: ,
 (

)
3:

.

 1, 
.

5:

n5-01
.

0:
1:

n5-02

-

n5-03  n5-03 
.

n5-05 0:
1:

S1-01 ,
.

S1-02

.

S1-03

S1-04
/

. . 22, 
.

S1-05
/

S1-06

S1-07

S1-20 -
.

S2-01 .

S2-02 .
.

S2-03 .

.

S3-01 «
»

 « »
0:
1:  ( )
2:  ( )

S3-04 /
/

. (d1-18=0/3)

-
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S3-08
0:

: U-V-W
1:

: U-W-V

S3-13  ( / ).

S3-14 1:1:1
2:1:2

S3-15 .

 ( )
U1-01 , / /
U1-02 , / /

U1-03 , A

U1-05 , / /

U1-06 , ~
U1-07 , =

U1-08 ,

U1-09  % 

U1-10

( / ).

U1-11

( / ).

U1-12

.

U1-13
U1-20
U1-34  OPE
U1-51
U1-52
U1-53
U1-54
U1-55

-

1:  FWD (S1) 
1:  REV (S2) 
1:

 1 (S3) 
1:

 2 (S4) 
1:

 3 (S5) 
1:

 4 (S6) 
1:

 5 (S7) 

1:  
 1 (M1-M2) 

1:  
 2 (M3-M4) 

1:  
 3 (M5-M6) 

. (  0).
1:  

(MA/MB-MC) 

1: 
1: 
1: 

1: 
1: 

1: 

1: 

U2-01
U2-02
U2-03
U2-04
U2-05
U2-06

U2-07

U2-08

U2-09

U2-10

U2-11
U2-12
U2-13
U2-14

U3-01
...

U3-04
 ( … )

U3-05
...

U3-08
 1 ... 4

U3-09
...

U3-14
 ... 

U3-15
...

U3-20
 ... 

* :
CPF00, 01, 02, 03, UV1  UV2.

3  1
4  2

6  « » (
)

F  ( ,
)

14  (
)

 20 
 2F

; :
/ ;
: /

80  (d1-09)
81  (d1-10)
82  (d1-13)
83  (d1-17)
84  ( )  (d1-14)

0  1 ( :  ( )  Run ( )
)

6 ; :

8  ( ,
: )

B
/

, -  ( :
/ )

F . ( ,
).

10  ( :
)

17
/

,  ( :
)

1A  ( : )
40
41

-
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